


8 Économétrie dynamique

couvre cette matière dans toute sa complexité et dont le sous-titre est d’ail-
leurs « Prélude à l’économétrie ».

Enfin, un conseil, pas un préalable : à qui voudrait en savoir davantage sur les 
modèles et l’analyse des séries temporelles, nous ne pouvons mieux faire que 
de renvoyer à deux manuels importants : l’un en français de Gouriéroux et
Monfort (1995) ; l’autre, en anglais, de Harvey (1993). Il nous faut cependant 
y ajouter le grand Traité de Hamilton (1994).

Les applications qui figurent dans chaque chapitre de cet ouvrage nécessitent 
l’utilisation d’un logiciel économétrique. Pour notre part, nous avons essen-
tiellement fait usage du logiciel libre GRETL – ce denier terme est, outre un 
clin d’œil au conte des frères Grimm, un acronyme pour « GNU Regression, 
Econometrics and Time Series Library ». L’appendice A fournit davantage 
de précisions sur ce logiciel, de même que sur le Microfit des deux Pesaran.

Pour le reste, bonne lecture et bon travail d’assimilation de ce bel outil qu’est 
l’économétrie dynamique.
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Chapitre 1

Économétrie et séries 
temporelles

Sans entrer dans de longues discussions terminologiques, on se limitera à dire 
que l’économétrie est cette discipline qui combine théorie économique et ana-
lyse statistique. L’économétrie dynamique, elle, se concentre essentiellement 
sur la théorie économétrique fondée sur l’utilisation de données provenant de 
séries temporelles. En un mot, l’économétrie dynamique est donc tout sim-
plement l’analyse économétrique de séries chronologiques.

1.1 Introduction

Le modèle linéaire de la régression multiple – avec la restriction qu’il ne com-
porte qu’une seule équation – peut se formuler comme suit :

1 2 2 , 1, , ,i i k ik iy x x u i n (1.1)

où yi est la variable dépendante sur laquelle on dispose de n observations, les 
i jx constituent les variables indépendantes ou explicatives et ui est une va-

riable aléatoire présentant les propriétés adéquates.

L’équation (1.1) se réécrit aisément sous la forme :

1

2
2(1, , , ) , 1, , .i i i k i i

k

y x x u u i nx (1.2)
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